UCZELNIA
BADAWCZA

POLITECHNIKA WARSZAWSKA

Uchwala nr 2/2024
Rady Naukowej Centrum Badawczego
Priorytetowego Obszaru Badawczego
Sztuczna inteligencja i robotyka
z dnia 27.04.2024 roku

w sprawie ogloszenia konkursu SzIR-RP2, w ramach realizacji w Politechnice
Warszawskiej programu ,,Inicjatywa doskonalosci — uczelnia badawcza”

Na podstawie § 7 ust. 2 pkt 2 i 3 w zwigzku z § 4 ust. 2 pkt 6 Regulaminu Centrow
Badawczych Priorytetowych Obszarow Badawczych (POB) Politechniki Warszawskie;j,
stanowigcego zalgcznik do decyzji nr 38/2020 Rektora PW z dnia 26 lutego 2020 r. w sprawie
powotania Centrow Badawczych dla Priorytetowych Obszarow Badawczych (POB) w ramach
realizacji w Politechnice Warszawskiej programu ,,Inicjatywa doskonato$ci — uczelnia badawcza”,
uchwala sie, co nastepuje:

§ 1

1. W ramach realizacji w Politechnice Warszawskiej programu ,,Inicjatywa doskonalosci -
uczelnia badawcza”, w zakresie wdrozenia strategii rozwoju POB SzIR, oglasza si¢ konkurs
pn.: ,,SzIR Rolnictwo Precyzyjne 2”, zwany dalej ,,konkursem SzIR-RP2”.

2. Konkurs SzIR-RP2, realizowany jest na zasadach okreslonych w Regulaminie konkursu SzIR-
RP2, zwanego dalej ,,Regulaminem”, stanowigcego zatacznik do uchwaly.

§2

Konkurs, o ktorym mowa w § 1, oglasza si¢ z dniem 6 maja 2024 r.

Termin zgtaszania zespotéw bioracych udziat w konkursie uptywa dnia 7 czerwca 2024 r.
Termin nadsytania opisu proponowanego rozwigzania uptywa dnia 2 wrze$nia 2024 r.
Konkurs SzIR-RP2 zostanie rozstrzygnigty do dnia 15 pazdziernika 2024 r.

Awnh e

§3

Uchwata wchodzi w zycie z dniem podjecia.

Przewodniczacy RN CB POB
Sztuczna inteligencja i robotyka

prof. dr hab. inz. Cezary Zielinski
Zaopiniowano w BOP.
Edyta Olszewska
Radca Prawny
BOP 1539
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zalacznik do uchwaty nr 2/2024
Rady Naukowej Centrum Badawczego POB
Sztuczna Inteligencja i Robotyka

Regulamin konkursu SzIR-RP2
Centrum Badawczego POB Sztuczna inteligencja i robotyka

§1.

Celem konkursu SzIR-RP2 jest popularyzacja badan w zakresie robotyki, a w szczegolnosci
wykorzystania robotow w rolnictwie precyzyjnym.
Zadaniem konkursowym jest zaaplikowanie szczepionek chorym drzewom w sztucznym
sadzie za pomocg autonomicznego systemu, w sklad ktorego wchodzi co najmniej jeden
robot. Szczegoly zadania okresla zatacznik nr 1.
Konkurs SzIR-RP2 jest finansowany ze srodkéw POB Sztuczna Inteligencja i Robotyka.
Konkurs SzIR-RP2 dotyczy opracowania systemu realizujgcego zadanie okreslone w ust.2.
System, o ktorym mowa w ust. 2, ma by¢ stworzony przez zespdt skladajacy sig
maksymalnie z 3 studentéw Politechniki Warszawskiej, zwany dalej ,,zespotem”.
Zespot sktada opis rozwigzania w terminie do 2 wrzesnia 2024 r. w formie draftu publikacji
naukowej do punktowanego czasopisma lub na punktowang konferencj¢ z zakresu robotyki
badz informatyki.

§ 2.

Uczestnikami konkursu moga by¢ wytacznie studenci Politechniki Warszawskiej studiow
stacjonarnych I i II stopnia, ktorzy tworza zespot.
Zespot zglasza sie¢ do konkursu SzIR-RP wskazujac swego Kierownika, wybranego wsrod
cztonkow zespotu oraz mentora - wybranego sposrod pracownikow naukowych Politechniki
Warszawskiej zaliczanych do tzw. liczby N w PW lub doktorantow w Szkole Doktorskiej PW,
ktéry bedzie doradcg merytorycznym zespotu.
Konkurs SzIR-RP2 zostanie uniewazniony jezeli w terminie zgtaszania zespotoéw (7 czerwca
2024 r.) zgtosi si¢ mniej niz 4 zespoty.
Uczestnik przystepujac do konkursu SzIR-RP2, o§wiadcza, ze:
1) =zapoznat si¢ z trescig niniejszego Regulaminu i w sposob dobrowolny przystepuje do
konkursu SzIR-RP2;
2) wyraza zgode na warunki Regulaminu i go akceptuje;
3) zobowiazuje si¢ do przestrzegania postanowien Regulaminu;
4) wyrazit zgod¢ na przetwarzanie danych osobowych dla celow zwigzanych
z uczestnictwem w konkursie SzIR-RP2.
Zgloszenie udzialu w konkursie SzIR-RP2 jest rdOwnoznaczne ze zobowigzaniem si¢ do
przeniesienia majatkowych praw autorskich do pracy konkursowe;.
Zgloszenie przygotowane wedlug wzoru stanowigcego zatacznik nr 2 do regulaminu, sktadane
jest w wersji elektronicznej poprzez formularz online dostepny na stronie internetowej
www.badawcza.pw.edu.pl w terminie do 7 czerwca 2024 r.
W przypadku wykorzystywania przez zespot bezzalogowych systemow powietrznych ich pilot
powinien posiada¢ uprawnienia co najmniej w kategorii Open A1/A3.

§ 3.

Prace konkursowe ocenia 4-osobowa komisja powotana przez Rade Naukowa Centrum Badawczego
Priorytetowego Obszaru Badawczego Sztuczna inteligencja i robotyka, zwana dalej ,,RN CB POB
SzIR”. Komisja pelni jednoczes$nie role sedzidéw w pokazie konkursowym.

Komisja wytoni sposrdd siebie przewodniczacego.
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Oceniajgcy prace konkursowe nie mogg pozostawaé z cztonkami zgloszonego zespotu i jego

mentorem w takim stosunku formalnym lub faktycznym, ktéry moze budzi¢ uzasadnione

watpliwosci co do bezstronnosci tych osob. Jezeli cztonek komisji jest w takim stosunku

z zespotem lub mentorem, to jest on wylaczany z oceny tej pracy konkursoweyj.

Kryteria oceny pracy konkursowej obejmuja:

1) innowacyjno$¢ i warto$¢ naukowa zaproponowanego rozwigzania,

2) jakos¢ merytoryczng przygotowanego draftu publikacji, zawierajgcego m.in. odniesienie
do literatury, opis elementéw nowatorskich zaproponowanego rozwigzania oraz jego
dodatkowa analize;

3) skutecznos¢ dziatania systemu.

Ocena prac konkursowych jest dwuetapowa:

1) pierwszy etap polega na ocenic kazdego produktu i proponowanych publikacji przez
cztonkoéw komisji. Do drugiego etapu kierowane sg prace konkursowe najwyzej ocenione.
Informacja o zakwalifikowaniu lub niezakwalifikowaniu pracy konkursowej do drugiego
etapu oceny jest przekazywana zespotom niezwlocznie po podjeciu decyzji przez komisje
oceniajacy;

2) drugi etap (pokaz konkursowy) polega na prezentacji na lotnisku w Przasnyszu
skutecznosci dziatania systemu. Na tej podstawie komisja okresli qstateczng oceng
koncowg prac konkursowych.

Wynik konkursu SzIR-RP2 zostanie ogloszony na stronie www.badawcza.pw.edu.pl do dnia

15 pazdziernika 2024 r.

§ 4.

Na nagrody w konkursie SzIR-PN przeznaczono pule srodkow w wysokosci 49 950 zt:

1)
2)
3)
4)

1.

1.

za zajecie | miejsca — 4300 zt dla kazdego czlonka zespotu,

za zajecie 1l miejsca - 3850 zt dla kazdego cztonka zespotu,

za zajecie III miejsca - 3500 zt dla kazdego cztonka zespotu;

nagroda 5000 zt dla mentora kazdego z zespotow, ktore uzyskaty nagrody.

§ 5.

W publikacjach zespoty zobowigzane sg do stosowania afiliacji Warsaw University of

Technology, co oznacza, ze wszystkie publikacje muszg by¢ opatrzone klauzula:

1) Research was funded by POB Artificial Intelligence and Robotics of Warsaw University of
Technology within the Excellence Initiative: Research University (IDUB) programme lub

2) Badania byfy finansowane przez POB Sztuczna inteligencja i robotyka ze srodkow
Politechniki Warszawskiej w ramach Programu Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia
Badawcza (IDUB).

W sprawach nieuregulowanych niniejszym regulaminem, decyzje podejmuje prorektor ds.

rozwoju.

§ 6.

W trakcie prowadzenia pokazoéw konkursowych priorytetem jest bezpieczenstwo uczestnikéw
(zespotdw) 1 widzow (czyli obserwatorow). Sa oni zobligowani do bezwzglednego
przestrzegania niniejszego regulaminu, w tym polecen Organizatoréw i wyznaczonego przez
Organizatora Dyrektora Pokazow. Organizatorzy ufajg, ze zawodnicy beda postepowac
zgodnie z zasadami fair play, w duchu sportowej rywalizacji, dbajac przy tym o
bezpieczenstwo wszystkich uczestnikow. W przypadku, gdyby jednak zawodnik notorycznie
tamat regulamin, w tym szczeg6lnie zasady bezpieczenstwa, Organizatorzy i wyznaczeni przez
nich sedziowie, maja prawo zdyskwalifikowaé uczestnika lub zespot 1 nakaza¢ mu
natychmiastowe opuszczenie terenu zawodoéw. Tym samym rygorem sg objeci obserwatorzy.
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Dyskwalifikacja obowigzuje w ramach konkurencji lub catych zawodow. Zawody nie
podlegaja wymogom Ustawy z 20 marca 2009 r. o bezpieczenstwie imprez masowych z racji
na planowang liczb¢ uczestnikow. Jednakze Organizatorzy deklarujg, ze w organizacji
zawodow wykorzystajg zapisy Ustawy, by zwigkszy¢ bezpieczenstwo.

Pokazy beda si¢ odbywaly jedynie w ciggu dnia, ale nie wyklucza si¢ silnego wiatru tudziez
mzawki.

Pokazy odbedg si¢ na lotnisku PW w Przasnyszu dnia 27 wrzesnia 2024 r.

§7.

Zgodnie z art. 13 Rozporzadzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2016/679 z dnia 27
kwietnia 2016 r. w sprawie ochrony oséb fizycznych w zwigzku z przetwarzaniem danych
osobowych 1 w sprawie swobodnego przeptywu takich danych oraz uchylenia dyrektywy
95/46/WE (Dz. U. UE L 119/1 z dnia 4 maja 2016 r.), zwanym dalej ,,RODO”, Politechnika
Warszawska informuje, ze:

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7)

8)

9)

10)

11)

12)

Administratorem Pani/Pana danych jest Politechnika Warszawska z siedziba przy
pl. Politechniki 1, 00- 661 Warszawa;

Administrator wyznaczyt w swoim zakresie Inspektora Ochrony Danych (I0D)
nadzorujacego prawidlowos$¢ przetwarzania danych. Mozna skontaktowaé si¢ z nim, pod
adresem mailowym: iod@pw.edu.pl ;

Administrator b¢dzie przetwarza¢ dane osobowe w zakresie danych zawartych we wniosku o
projekt oraz sprawozdaniach czastkowym i koncowym z realizacji projektu;

Pani/Pana dane osobowe przetwarzane beda przez Administratora w celu realizacji umowy
04/1DUB/2019/94 zawartej dnia 30 grudnia 2019 r. — podstawg do przetwarzania Pani/Pana
danych osobowych jest art. 6 ust. 1 lit. b) RODO;

Politechnika Warszawska nie zamierza przekazywa¢ Pani/Pana danych poza Europejski
Obszar Gospodarczy;

ma Pani/Pan prawo dostgpu do tresci swoich danych osobowych oraz prawo ich sprostowania,
prawo zadania usunigcia, ograniczenia przetwarzania, prawo wniesienia sprzeciwu wobec
przetwarzania danych. Ze wzgledu na fakt, ze przestankg przetwarzania danych osobowych
nie jest zgoda nie przystuguje Pani/Panu prawo do przenoszenia danych;

Pani/Pana dane osobowe nie beda udostgpniane innym podmiotom (administratorom), za
wyjatkiem podmiotow upowaznionych na podstawie przepisow prawa,;

dostep do Pani/Pana danych osobowych mogg mie¢ podmioty (podmioty przetwarzajace),
ktorym Politechnika Warszawska zleca wykonanie czynno$ci mogacych wigzaé si¢ z
przetwarzaniem danych osobowych;

Politechnika Warszawska nie wykorzystuje w stosunku do Pani/Pana zautomatyzowanego
podejmowania decyzji, w tym nie wykonuje profilowania Pani/Pana;

podanie przez Panig/Pana danych osobowych jest dobrowolne, jednakze ich niepodanie
uniemozliwia Pani/Panu otrzymania finansowania grantu badawczego w ramach konkursow
CB POB;

Pani/Pana dane osobowe przetwarzane bgda przez okres zgodny z kategorig archiwalng ,,A”
dokumentacji.

ma Pani/Pan prawo do wniesienia skargi do organu nadzorczego - Prezesa Urzedu Ochrony
Danych Osobowych, gdy uzna Pani/Pan, iz przetwarzanie Pani/Pana danych osobowych
narusza przepisy RODO.
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zalacznik 1 do regulaminu
konkursu SzIR-RP2 Centrum
Badawczego POB Sztuczna inteligencja i robotyka

Opis zadania

Zadanie sprawdza zdolno$ci systemu w zakresie teledetekcji z wykorzystaniem uczenia
maszynowego i systemow automatycznego Wyboru. Zadanie dotyczy rolnictwa precyzyjnego,
a w szczegolnosci wykrywania patogendw chorob roslin i precyzyjnego dawkowania srodkow
ochrony ro$lin. System powinien ustali¢:

1) ile jabtonek jest zdrowych;

2) ile jabtonek jest u progu choroby;

3) ile jabtonek jest zarazonych maczniakiem, a ile za$ parchem.

Zadanie polega na inspekcji imitacji sadu ztozonego ze 100 jabtonek rosnacych regularnie na
obszarze 1 ha. Jabtonki rosng w odstepach co 4 metry. Roboty maja wykry¢:

1) jabtonki podatne na choroby;

2) jabtonki juz zarazone maczniakiem i parchem;

3) ustali¢, ile drzewek jest zdrowych;

4) niezwlocznie przystapi¢ do precyzyjnego oprysku — likwidacji zagrozenia.

Jabtonki podatne na choroby symbolizowane sa przez brazowe kota (RGB 147, 107, 76)
wpisane w bialy kwadrat z baneru o boku 1 metra z wbitymi posrodku dwumetrowymi
tyczkami kompozytowymi. Nie wiadomo, ile jest takich drzewek.

Dziesig¢ jablonek zaatakowaly patogeny: parch i maczniak jabtoni w nieznanej dla
uczestnikow proporcji. Zarazone parchem to ztote (RGB 212, 159, 65), za§ zarazone
maczniakiem — bezowe kota (RGB 249, 246, 227). Pozostale sa drzewkami zdrowymi, czyli
pod tyczkami sg rozlozone kwadratowe, biate banery o boku 1 m.
Na tak przygotowane konkursowe pole nadlatujg drony, ew. nadjezdza robot mobilny. Roboty
latajace i mobilne szukajg drzewek u progu choroby (két brazowych) i zarazonych drzewek
(k6t w kolorach ztotym i bezowym). Tu zespoly mogag przyja¢ dwie strategie: robot—
zwiadowca przystepuje natychmiast do oprysku lub wzywa na pomoc wyspecjalizowanego
robota. Algorytm musi by¢ jednak tak skonstruowany, by parcha likwidowa¢ srodkiem A, za$
maczniaka Srodkiem B. Jesli uczestnik korzysta z robota mobilnego, to wolno mu poruszac sig
migdzy figurami i nie wolno wjezdza¢ na zadng z nich.

Srodki ochrony ro$lin symbolizowane s przez zelatynowe kulki paintballowe o $rednicy 0,68
cala, wadze 3,2 g, w kolorach z6lttym 1 pomaranczowym, wypetnione farbkami
biodegradowalnymi dowolnego producenta. Na poktad robota nalezy zabra¢ po 10 kulek obu
kolorow. Drony majg je rzuca¢ z OK. 4-6 metrow z wykorzystaniem mechanizmu
grawitacyjnego lub pneumatycznego. Zidentyfikowano parcha, to leca kulki zotte. Wykryto
maczniaka, to rzucane sg pomaranczowe. Roboty za§ moga podjezdza¢ pod krawedz figury,
by serwowac §rodek ochrony roslin.

Zadanie wykonywane jest automatyczne. Jesli za§ warunki zmuszg operatorow do przejecia
dowodzenia w trakcie realizacji zadania, zglaszaja to niezwlocznie s¢dziom. Oznacza to
koniec realizacji zadania. W przypadku ptatowcow dozwolone sg start i lagdowanie manualne.
Jezeli w sktad systemu wchodzi dron, to musi on:

1) by¢ wyposazony w urzadzenia lub systemy zamontowane na jego poktadzie lub bedace

Jego wyposazeniem naziemnym, umozliwiajgce:

a) zachowanie zatozonych parametrow lotu,

b) biezgce monitorowanie parametrow lotu, w tym okreslenie: toru lotu, predkosci lotu,
wysokosci lotu za pomocg wysoko$ciomierza barometrycznego, stopnia natadowania
akumulatorow zasilajacych lub stopnia zuzycia paliwa, jakosci 1 mocy sygnalu
tacznosci pomiedzy bezzalogowym statkiem powietrznym a stacja zdalnego
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sterowania,

c) lokalizacje podstawowsa — okreslenie biezgcego potozenia, predkosci, wysokosci i
kierunku lotu bezzalogowego statku powietrznego celem przekazania tych danych do
instytucji zapewniajacej shuzbe ruchu lotniczego za posrednictwem systemu
teleinformatycznego lub telefonicznie na zadanie organu ATS;

d) lokalizacje awaryjng — okreslenie przez operatora biezacego polozenia
bezzatogowego statku powietrznego w przypadku bezpowrotnej utraty mozliwosci
sterowania tym statkiem lub wystepowania przerw w tacznos$ci pomig¢dzy stacja
zdalnego sterowania bezzatogowego statku powietrznego a tym statkiem;

e) automatyczne wykonanie procedury awaryjnej, w tym:

- zakonczenie lotu przez lagdowanie awaryjne albo
- dolot do zaprogramowanego przed lotem miejsca,
2) rejestrowa¢ parametry lotu od momentu uruchomienia systemu sterowania
bezzatogowego statku powietrznego do momentu wylgczenia tego systemu.
Jezeli w sktad systemu wchodzi dowolny robot mobilny, to musi on zapewniac:
1) biezace monitorowanie parametrow jazdy;
2) awaryjne zatrzymanie na polecenie operatora.
Zespot raportuje postepy online w wykrywaniu drzewek i zrzutu kulek. Uwaga! Uzycie zrzutu
grawitacyjnego gwarantuje rozbicie kulek w ok. 6/10 przypadkéw, natomiast wykorzystanie
mechanizmu pneumatycznego daje efekt w prawie 100%. Rozbicie kulek nie jest konieczne i
nie jest przedmiotem punktacji, ale niewatpliwie zdecydowanie utatwia i przyspiesza liczenie
punktéw i skutecznosci misji. Sedziowie maja za zadanie ustali¢, czy wlasciwa kulka trafita w
obszar zajety przez patogen.
Zespoly w czasie rzeczywistym zdalnie raportujg przebieg misji, przesylajac regularne
informacje o potozeniu, pr¢dkosci i stanie robota. Raportowaniu podlegaja rowniez kluczowe
zdarzenia, wykrycie drzewek u progu choroby, lokalizacja oraz identyfikacja patogenu,
uruchomienie zwalczania wraz z okre§leniem wybranego $rodka. Rezultat mapowania, czyli
mapa sadu z zaznaczeniem kot zajegtych przez patogeny i u progu choroby, réwniez powinien
zosta¢ przekazany zdalnie i bezzwlocznie, w trakcie wykonywania misji.
Roboty od pozwolenia na start majg 20 minut na przeprowadzenie misji w sadzie. Nalezy
zidentyfikowa¢ jabtonki podatne na choroby oraz wykry¢ ogniska chordb roslin: parcha i
maczniaka jabtoni, nastepnie zaaplikowac srodki ochrony roslin.
Na konkursowym polu stoi 100 tyczek kompozytowych o wysokosci 2 metrow i fi 12 mm.
Pod nimi roztozono 10 ko6t w kolorach ztotym i bezowym i nieznang publicznie liczbe kot w
kolorze bragzowym wpisanych w kwadratowe biate banery o boku 1 m. Pozostale tyczki
oznaczono kwadratowymi bialymi banerami o boku 1 m - to zdrowe drzewka. Ztote kota
symbolizuja parcha jabtoni, za§ bezowe to maczniak jabtoni. Te kota wydrukowano na PCV
spienionym 3 mm. Natomiast jabtonki podatne na choroby reprezentuja brazowe kota wpisane
W kwadrat z bialego baneru.
Kulka musi spas¢ w obrebie kota. Zaliczamy wykonanie zadania, jesli trafi w nie, ale wyskoczy
niespodziewanie poza o0 co najwyzej 30 cm. Generalnie winna si¢ rozbi¢ — rozleje si¢ wowczas
farba. Komisja Sedziowska jest zobowigzana sprawdzi¢, gdzie spadia kulka. Jesli kulka w
niewtasciwym kolorze spadnie na zarazone drzewko lub podatne na choroby, to z tego tytutu
nie ma punktow. Jesli spadnie za$ na zdrowe, nalicza si¢ karne punkty. Zespdot melduje o
postepach na biezaco w trybie online.
Kluczowa technologia jest algorytm interpretujacy obraz (zdrowe drzewko, drzewko podatne
na choroby, drzewko zarazone parchem czy maczniakiem jabloni), potaczony z mechanizmem
wyzwalajagcym wiasciwy $rodek ochrony roslin w odpowiedniej dawce 1 poprawnie
zaaplikowanym - jedna, odpowiednia kulka spadajaca na zarazone drzewko.
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Za przygotowanie mapy 0-5 5 pkt = gotowa mapa cyfrowa dostepna online

sadow z zaznaczonymi nan jako cze$¢ raportu z misji ze wszystkimi

drzewkami w podziale na te naniesionymi drzewkami w podziale na podatne

podatne na choroby i na choroby, zarazone parchem, zarazone

zarazone patogenami (z ich maczniakiem, zdrowe. Jasny komunikat, ile jest

rozréznieniem) i drzewek kazdego rodzaju.

komunikatem o stanie sadu 3 pkt — gdy tylko zostaty zaznaczone drzewka z
kotami brazowymi, bezowymi i zlotymi oraz
podano komunikat, ile ich jest.
1 pkt = mapa tylko 10 drzewek zajetych przez
patogeny z komunikatem, jaki jest podziat
chorob.
0 pkt = brak mapy.
To generalnie obraz 2D — rzut z gory obszaru
konkursowego.

Za celny zrzut wlasciwej 0-10 1 pkt za celny rzut wlasciwej kulki w obrebie

kulki (§rodka ochrony ztotego (parch) lub bezowego kota (maczniak).

ro$lin) na zarazong jabtonke Punkt mozna otrzymac¢, gdy kolor kulki
symbolizujacy §rodek ochrony roslin
zwalczajacy patogen zgadza si¢ z wykrytym
zarazeniem. Zotta kulka = parch;
pomaranczowa kulka = maczniak.

Za wyrazng fotografie 0-5 Kazdy wykryty patogen = 0,5 pkt. Zdjecia maja

kazdego ogniska choroby by¢ dostepne natychmiast dla sedziow w formie

(10 drzewek) i przestanie jej raportu np. na stronie WWW. Mozna ja

natychmiast na stanowisko potaczy¢ z mapa cyfrowa. Kazde ognisko

dowodzenia w formie choroby musi by¢ jednoznacznie oznaczone.

komunikatywnego i

przejrzystego raportu z misji

dostepnego online

Premia za wybrang strategie | 1 — 10 10 pkt = skutecznie przeprowadzona akcja

wykrywania patogenow 1 ich ,Wykryj] — zareaguj” zar6wno w przypadku

likwidacji wykorzystania jednego robota jak i zespotu
dwoch 1 wigcej robotow, o ile ,,chorym
jablonkom” zaaplikowano szes$¢ 1 wigcej
wiasciwych kulek. 5 pkt = gdyby algorytm
zadziatal prawidlowo, lecz od pigciu do
dziewigciu kulek spadtoby poza obrgbem
jablonki. 1 pkt = gdyby algorytm zadziatat
prawidlowo, lecz tylko jedna albo zadna kulka
nie trafila w obszar zajety przez chorg jablonke.

Za kompleksowy raport 0-5 5 pkt — gdy jest mapa online z pelnym

online z misji

podziatem drzewek, podaniem jakiej kulki
uzyto, gdzie i o ktorej godzinie, przedstawiono
graficznie tras¢ przelotu drona i czas wykonania
zadania;

3 pkt — gdy tylko jest informacja, jakiej kulki
uzyto, gdzie i o ktérej godzinie, przedstawiono

Strona| 7




UCZELNIA
BADAWCZA

graficznie tras¢ przelotu dronu i czas wykonania
zadania.

1 pkt — gdy tylko przedstawiono czasy i miejsca
uzycia kulek

0 — gdy nie ma raportu online

Mechanizm zrzutu 0-5 5 pkt: dziatajacy mechanizm, ktéry nadaje kulce
energi¢. 3 pkt = dziatajacy mechanizm
grawitacyjny. 0 pkt = niedziatajacy mechanizm.

Start i zakonczenie zadania | 0—2 Punkt za start, drugi za powr6t. Robot musi

w trybie pracy powrdci¢ w catosci na obszar, z ktorego

automatycznej rozpoczynal zadanie w trybie automatycznym

Premia za misj¢ w trybie 3 Premia jest doliczana do koncowego wyniku, o

automatycznym ile zespot wypelni misje od poczatku do konca
w trybie automatycznym.

Najkrotsza trwajgca misja 5 Pod warunkiem, ze misja zakonczyta si¢

spos$rod wszystkich odnalezieniem wtasciwych drzewek i1 zrzutem

zespolow pitek ponizej 20 minut. Jesli nie, to punkty nie sg
naliczane i misja zostaje przerwana. Punkty
nalicza si¢ na podstawie pozostatych kryteriow.

Za drugi czas 3 j.w.

Za trzeci czas 2 Jw.

Za czwarty czas 1 j.w.

Za ,,oprysk” zdrowego -0,5 Punkty karne odliczane od wynikéw konkurencji

drzewka lub Zle dobrany za zrzut kulki na zdrowe drzewko (bez kota).

srodek wzgledem patogenu Maksymalnie mozna straci¢ z tego tytutu 10
punktow, poniewaz na poktadzie jest 20 kulek.

Ominigcie miejsca -2 Odejmowane od wyniku konkurencji. Chodzi o

startowego / zakonczenie to zeby zakonczy¢ misje na polu startowym.

misji przed miejscem

startowym

Za brak logow -5 Zgodnie z regulaminem zespot ma do 30 minut
na podestanie Sedziemu Technicznemu logoéw
po zakonczonej misji. UWAGA! Powrdt na
miejsce startowe nie konczy misji! To lider
zespolu musi powiedzie¢ s¢dziom, ze misj¢
uwaza za zakonczong i wtedy oni dopiero
zatrzymuja czas, o ile potrwa ona nie dluzej niz
20 minut.

Maksymalna liczba punktow | 50 Od tego wyniku uwzgledniajacego premie

odlicza si¢ punkty karne, ktorych tacznie jest 17.
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zalgcznik 2 do regulaminu

Zgloszenie do konkursu SzIR-RP2

DANE

1. Dane kierownika zespotu:
(imig 1 nazwisko, wydzial PW, rok i semestr studiow, rodzaj studiow
magisterskie/inzynierskie, dane kontaktowe: e-mail, telefon)

2. Skitad zespotu - imienny wykaz wykonawcow:
(imie¢ i nazwisko, wydzial PW, rok i semestr studiow, rodzaj studiow
magisterskie/inzynierskie)

3. Dane mentora:
(imig i nazwisko, stopien/tytut, wydzial PW, instytut/katedra/zaklad, (doktorant) dane
kontaktowe: e-mail, telefon)

Zgloszenie jest rownoznaczne ze zgodq na to, Zze w przypadku przyznania nagrody imiona
i nazwiska czlonkéw zespolu oraz jego mentora, a takze nazwa pracy konkursowej
zostana podane do wiadomosci publicznej w informacjach o konkursie i jego wynikach.
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